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1. Nach Toth (2016) bildet die folgende 2 x 6 Matrix die Basismatrix einer
zukiinftigen, jedoch durch zahlreiche Vorarbeiten langst inaugurierten
Theorie der ontisch-semiotischen Isomorphie

| ¢ L 0 Q R P

B B(C) B(L) B(0) B(Q) B(R*) B(P)
s* | S*(C) S*(L) S*(0) S*(Q) S*(R*) S*(P).

Fir die einzelnen Abbildungen bekommen wir wir damit also die Menge der

folgenden ontischen Abbildungen
S*(O)=S*->C= S, U, E]= [Xx Yz, Zo]
S*(L)=S*->L= S, U, E]- [Ex, Ad, In]
S*(0)=S*->0= S, U, E]= (Koo, Sub, Sup)

S*(R¥) = $* - R¥ =

|
|
[
$*(Q)=S*->Q= [S,U, E]- [Adj, Subj, Transj]
[S, U, E]- [Ad, Adj, Ex]
[

S*(P)=S*->P= S, U, E]- (PP, PC, CP, CC).

und die Menge der folgenden semiotischen Abbildungen
B(C)=B—->C= (2.1), (2.2), (2.3)] = [Xx, Yz, Zo]
B(L)=B—-L= (2.1),(2.2),(2.3)] = [Ex, Ad, In]
B(QQ=B-Q= (2.1),(2.2),(2.3)
B(R*) =B - R*= (2.1),(2.2),(2.3)

(2.1), (2.2), (2.3)] = (PP, PC, CP, CC).

— [Adj, Subj, Transj]
_)

| ]
[ ]

B(O)=B->0=  [(2.1),(2.2),(2.3)] - (Koo, Sub, Sup)
| ]
[ ] - [Ad, Adj, Ex]
[ ]

B(P)=B-P=



2. Im folgenden behandeln wir partielle Ortsfunktionalitiat, d.h. die dieser
Relation (vgl. Toth 2015) zugehorigen ontischen und semiotischen Abbil-
dungen

$*(Q) =5§*-Q= [S, U, E]— [Adj, Subj, Trans;j]
B(QQ=B-Q= [(2.1), (2.2), (2.3)] - [Ad], Subj, Transj]
Im vorliegenden Teil behandeln wir raumsemiotische Transjazenz.

2.1. Transj(Sys)

Rue de la Pompe, Paris



2.2. Transj(Abb)

Rue de Sureéne, Paris

2.3. Transj(Rep)

Rue Scheffer, Paris
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